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1 UvoD

Tento dokument popisuje metodiku automatické detekce vybranych druh( EFA:
ochrannych pdast podél vodnich tokl a past pldy podél okraji lesa a vytvoreni geografickych
vrstev obsahujicich vysledna data.

Ochrannymi pasy podél vodnich tokd a pasy pldy podél okrajli lesa (dale v textu casto
jen ,ochranné pasy“) se rozumi potencialni mista nachazejici se v plose orné plidy v mistech
hranicicich s vodnim tokem nebo s lesem.

V piipadé zavedeni odpovidajici evropské legislativy® do ¢eského prostfedi budou mit
zemédélci moznost v takto identifikovanych mistech zfizovat pasy se specidlnimi rezimy
hospodareni vedouci ke zvysSeni biodiverzity, zlepSeni schopnosti retence krajiny a celkové
tak prispivat k ochrané Zivotniho prostredi.

Mira spravnosti nastaveni prostorovych analyz a geoprocesingll vyuzitych pro
automatickou detekci pdst se podrobi ovéreni s referencnimi daty — prvky zakreslenymi
v prubéhu vizudlni detekce ochrannych pdsu.

Rozsah analyzy se shoduje s pilotnim Uzemim péti vybranych povodi v Jihomoravském
kraji: Kyjovka, Litava, Nedveka, Trkmanka a Velicka. Celkovy rozsah Gzemi ¢ini 2 112 km?.

2 VSTUPNI DATA

Pro provedeni automatické detekce ochrannych pasa vstupuji tfi zakladni geografické
vrstvy:

e plochy orné pldy
e vodnitoky a plochy
e plochy lesa

'Natizeni Evropského parlamentu a rady (EU) &. 1303/2013 ze dne 17. prosince 2013, dale popsaného v
dokumentu Guidance document on the establishment of the EFA-layer reffered to in Article 70(2) of Regulation
(EU) 1306/2013: https://marswiki.jrc.ec.europa.eu/wikicap/images/4/4b/DSCG-2014-31 EFA-layer FINAL-

2015.doc.pdf
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Na rozdil od vizudlni detekce, kterd se provadéla nad ortofotosnimky, nevstupuji
automatické detekce zadnd rastrova data a celd analyza se provadi formou spusténi
Ukonl nad jiz pripravenymi vstupnimi vektorovymi daty. Kvalita vySe uvedenych
vektorovych dat je tedy klicova pro dosazeni spravnych vysledkd.

Plochy orné pldy pochazeji z evidence zemédélskych pozemkt (LPIS). Jejich
hranice jsou pravidelné aktualizovany na zakladé nejnové;jSich ortofotosnimk(. Pro ucel
automatické detekce ochrannych pasa je klicovd presnost ¢asti hranic podél vodnich
tokl a podél hranice lesa. Zatimco hranice orné na hranici s vodnim tokem byva
v krajiné vétSinou dobre viditelnd a na snimku dobre identifikovatelnd, stanoveni
hranice orné pldy s okrajem lesa mUze Cinit urcité obtize. Na ortofotosnimku muize byt
Cast pod stromy skrytd samotnou korunou (a vizudlné nelze presnou hranici mezi
okrajem lesa a hranici orné plidy stanovit), okraje lesa mohou vrhat na dana mista stiny
(ve kterych muaze byt hranice orné plidy hife nebo vibec viditelnd) a néktera mista
mohou byt zatiZzena radialnim posunem objektd (uklanéjici se koruny strom( z divodu
Sikmého uhlu potizeni ortofotosnimku), na zdkladé néhoz mohla byt hranice orné pldy
chybrﬁaic%e\%i ‘nkfé}%éf‘o% a ploch byla ziskana z dat ZABAGED — prvky 4.02 Vodni toky a
4.10 Vodni plochy. Byly vybrany pouze povrchové vodni toky.

V priibéhu jiz dfive provedené vizualni detekci ochrannych past podél vodnich
tokd bylo zjisténo, Ze presnost evidence vodnich tok( je dostatecna — linie a plochy
evidovanych prvkl se vdrtivé vétsSiné shoduji s jejich prlibéhem viditelnych na
aktualnich verejné dostupnych ortofotosnimcich.

Data lest byla ziskana z dat ZABAGED — prvky 6.07 Lesni plda se stromy a 6.08
Lesni plida s kfovinatym porostem.

V prabéhu vizudlni detekce ochrannych past bylo identifikovano vétsi mnozstvi
pfipadd, kdy prabéh lesa bud neodpovidal situaci na ortofotosnimku, v evidenci
chybély celé plochy lesa nebo byly naopak nékteré plochy lesa evidované nadbyteéné
(napf. jako stromoradi podél silnice jako plocha lesa). Proto bylo nutno zajmové Uzemi
pilotnich povodi systematicky vizudlné nad ortofoto zkontrolovat a chyby v evidenci
lest pro ucely identifikace ochrannych past podél okraji lesa opravit.

Automaticka detekce metodou (polo)automatické analyzy a klasifikace objektd na
ortofotosnimcich (napf. v programu eCognition) neni pfedmétem tohoto vyzkumu.
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3 GEOPROCESSING

Automatickd detekce ochrannych pést byla provedena v prostiedi ArcGIS? s vyuzitim
zabudovanych nastrojd geoprocessingu.

3.1 OCHRANNE PASY PODEL VODNICH TOKU

Princip automatické detekce ochrannych pasid podél vodnich tokd spociva v priniku
predem vygenerovanych obalovych zén (buffert) okolo vod s hranicemi orné pldy a jejich
vhodné zacisténi.

Obrazek 1 — Ukdzka automaticky vygenerovaného ochranného pasu (tlustd modie) podél
vodniho toku (tenkd modra).

Postup geoprocessingu je nasledujici:

1. Priprava buffer( okolo vod

Buffer 10 m okolo vodnich toku

b. Buffer 10 m okolo vodnich ploch

c. Spojeni obou bufferd (Merge)

d. Vyroba 15m bufferu pfidanim dalSich 5m ke spojenému bufferu

Q

2. Priprava hranic orné pldy

? Uvedend analyza je proveditelna s vyuZitim i nekomer&nich (svobodnych) GIS software, nap¥. QGIS.
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a. Prevedeni hranic orné pudy na linie (Feature to Line)

3. Nalezeni prlniku bufferd vod s ornou pldou
a. Prunik buffer( s hranicemi orné (Intersect dat z kroku 1c s daty z kroku 2a)

4. Uprava vysledku — odstranéni téch ¢asti hranic orné plidy, kde se hranice odklani
od vodniho toku (odstranéni , kancelarskych sponek”)

a. Rozdéleni linii z kroku 3a na segmenty podle lomovych bod( (Split Line At
Vertices)

b. Smazani nadbytecnych ¢asti linii vybérem téch prvkd z kroku 4a, které se
dotykaji 15m bufferu (Select By Location, Touch the boundary of the
source data layer)

c. Zacisténi pripadnych nedistot v geometrii prvkd, nulové linie apod. (Repair
Geometry)
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Obréazek 2 - Identifikace nechténych ¢asti hranic orné pldy (tyrkysové linie), které se
odklanéji od toku.

5. Spojeni segment( v linie podle odpovidajici hranic orné pady
a. Vdatech linii z kroku 4b z(staly platné udaje o ptislusnosti k referen¢nimu
pozemku a podle téch se linie agreguiji. (Dissolve podle ID_FB, singlepart)
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3.2 PASY PODEL OKRAJU LESA

Princip automatické detekce pdsu podél okraji lesa spociva v priniku predem
vygenerovanych obalovych zén (bufferl) okolo ploch lesa s hranicemi orné pldy a jejich
vhodné zacisténi.

Obréazek 3 — Ukazka automaticky vygenerovanych pasl (tmavé zelené linie) podél okrajl lesa
(zelené plochy).

Postup geoprocessingu je nasledujici:

1. Priprava buffer( okolo ploch lesa
a. Buffer 15 m okolo vSech ploch lesa
b. Agregovani prvkil (Dissolve) a prevod na singleparty (Multipart to
Singlepart)

2. Priprava hranic orné pldy
a. Prevedeni hranic orné pudy na linie (Feature to Line)

3. Nalezeni prlniku buffer( lesa s ornou pidou
a. Pranik buffert s hranicemi orné (Intersect dat z kroku 1b s daty z kroku 2a)

4. Uprava vysledku — odstranéni téch &asti hranic orné pady, kde se hranice odklani
od hranice lesa (odstranéni , kancelarskych sponek®)
a. Rozdéleni linii z kroku 3a na segmenty podle lomovych bodu (Split Line At
Vertices)
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b. Smazani nadbytecnych ¢asti linii vybérem téch prvkud z kroku 4a, které se
dotykaji 15m bufferu (Select By Location, Touch the boundary of the
source data layer)

c. Zacisténi pfipadnych necdistot v geometrii prvkd, nulové linie apod. (Repair
Geometry)

5. Spojeni segment( v linie podle odpovidajici hranic orné pady
a. Vdatech linii z kroku 4b zUstaly platné udaje o pfislusnosti k referenénimu
pozemku a podle téch se linie agreguiji. (Dissolve podle ID_FB, singlepart)

6. Odstranéni kratkych usekd
a. Smazani téch linii, které jsou kratsi, nez 20 m.

4 VYSTUP

Vystupy byly vygenerovana ve formé ESRI shapefile. Obé vystupni vrstvy maji
liniovy typ geometrie. Linie kopiruji konkrétni ¢asti hranic orné putdy. PfisluSnost k orné
padé je obsaZena v atributu ID_FB, ktery jednoznac¢né identifikuje pGdni blok / dil
padniho bloku v evidenci LPIS.

4.1 OCHRANNE PASY PODEL VODNICH TOKU

Metodou automatické detekce potencialnich ochrannych pas( podél vodnich toki
na orné pudeé bylo vytvoreno 3 701 pdsu o celkové délce 1 288 149 m.

AUTOMATICKA IDENTIFIKACI DRUHU EFA ,,0CHRANNE PASY PODEL VODNICH TOKU“ A ,,PASY PUDY PODEL OKRAJU LESA“
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Obrazek 4 — Celkovy pohled na automaticky detekované ochranné pdsy (tmavé modré linie)
podél vodnich tokd (svétle modré tenké linie) na orné pldé (oranZzové plochy) v pilotnim tGzemi.

4.2 PASY PODEL OKRAJU LESA

Metodou automatické detekce potencialnich pasi podél okraji lesa na orné pldé bylo
vytvoreno 3 239 pastl o celkové délce 954 066 m.

Komplexni planovaci, monitorovaci, informacni a vzdélavaci ndstroje pro adaptaci uzemi na dopady klimatické zmény
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Obrazek 5 — Celkovy pohled na automaticky detekované pdsy (tmavé zelené linie) podél
okraju lesa (svétle zelené plochy) na orné padé (oranZové plochy) v pilotnim tzemi.

5 SROVNANi VYSLEDKU AUTOMATICKE DETEKCE S VIZUALNI
DETEKCI

5.1 OCHRANNE PASY PODEL VODNICH TOKU

Automatickou detekci ochrannych pasid podél vodnich tokd byla zjisténa o 9 %
vétsi celkova délka linii @ 0o 11 % vice vhodnych ploch orné pldy, neZ je skutecnost
zjiSténa predem provedenou vizualni identifikaci.

Absolutni hodnoty uvadi nasledujici tabulka.

Celkova délka Pocet ploch orné pady s pasy | Primérna délka

Vizudlni detekce 1187 187 m 3310 359 m

Automaticka detekce | 1288 149 m 3701 348 m

Automatickd detekce identifikovala potencidlni pasy na 3 284 z 3 310 ploch orné
pldy, které obsahuji potencialni pasy dle vizualni identifikace. Automatickou detekci
bylo zjisténo 99 % ploch orné pldy s potencidlnim vyskytem ochrannych past podél
vodnich tok.

AUTOMATICKA IDENTIFIKACI DRUHU EFA ,,OCHRANNE PASY PODEL VODNICH TOKU“ A ,,PASY PUDY PODEL OKRAJU LESA“
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5.2 PASY PODEL OKRAJU LESA

Automatickou detekci ochrannych past podél okraju lesa byla zjisténa o 25 % vétsi
celkova délka linii a o 18 % vice vhodnych ploch orné pldy, nez je skutecnost zjiSténa
predem provedenou vizualni identifikaci.

Absolutni hodnoty uvadi nasledujici tabulka.

Celkova délka Pocet ploch orné pady s pasy | Primérna délka

Vizudlni detekce 762 838 m 1961 298 m

Automaticka detekce | 954 066 m 2314 290 m

Automaticka detekce identifikovala potencialni pasy na 1 708 z 1 961 ploch orné pudy,
které obsahuji potencidlni pdasy dle vizudlni identifikace. Automatickou detekci bylo zjisténo
87 % ploch orné pudy s potencialnim vyskytem pasd podél okraje lesa.

6 ZAVER

Automatickou detekci vybranych druhd EFA ,ochranné pasy podél vodnich tok(” a
»pasy puady podél okraju lesa” lze provézt za predpokladu, Ze jsou k dispozici kvalitni
podkladova vektorova data.

Bylo zjisténo, Ze ZABAGED poskytuje dostatecné presnd data vodnich tokd a ploch. Pro
dosazZeni prijatelnych vysledk(l automatické detekce past podél lesa se ale musely plochy

X

lesa ze ZABAGEDu predem vizudlné projit a ,,ru¢né” upravit.

Ze srovnanim vysledkl automatické detekce ochrannych pasa se optimalnim vysledkem
predem zjisténym vizualni identifikaci vyplyva nasledujici:

e Automatickd detekce ochranny pasy podél vodnich tok( je spolehlivéjsi, nez
automaticka detekce pash podél lesa.

e Automaticka detekce obou typl ochrannych pasu identifikuje vice potencialnich
prvkl nachazejicich se na vice ploch orné pldy, nez které by se identifikovali
vizudlné.

e Automatickou detekci se zjisti vétSina (87 %, resp. 99 %) potencidlnich ploch
orné pady vhodnych pro zfizeni ochrannych pas(.
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Automatickou detekci ochrannych pasl Ize pouZit jako vybornou formu detekce
potencialnich ochrannych pasl podél vodnich toka.

Po vhodné Upravé vstupnich dat lze metodu automatické detekce vyuzit jako
velmi dobrou indikaci potencialnich pasid podél okrajl lesa.
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